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CARACTERISTICAS

» Operacion bidireccional: fusion y desvio
» Robusto y confiable
» Baja vibracion

= Bajo nivel de ruido



PROYZCAN

ASPECTOS DESTACADOS DEL SISTEMA

DISENO

La funcion bidireccional ofrece una excelente flexibilidad
tanto en operaciones de fusion como de desvio.

El marco base del sistema esta disefado con soporte
rigido.

Altura personalizable para patas.

Los rodillos de nariz con revestimiento especial mejoran
la vida til de la correa y reduce costos

DESEMPENO DE CALIDAD

Resistente y adecuado para funcionamiento continuo.

Excelente traccién que minimiza el deslizamiento de la
correa para cargas pesadas

Ahorra energia con baja temperatura de funcionamien-
to en el rodillo frontal.

Reduce el consumo de energia hasta un 25% en compa-
racion con fusion convencional

Una de las unidades de menor consumo de energia de la
industria.

SEGURIDAD

Las partes moviles expuestas estaran cubiertas por una
cubierta de seguridad.

INTEGRACION

Facil de instalar e integrar con el equipaje existente.
Sistema de manipulacion

MANTENIMIENTO

Bajos costos de operacion y mantenimiento.
Herramientas minimas requeridas

Cojinete externo para facil ajuste.

Ajuste sencillo del seguimiento de la correa
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ESPECIFICACIONES DEL SISTEMA

Ancho efectivo WO 1000 milimetros

Longitud efectiva LO 1200 milimetros

Dimension externa D1 540 milimetros

Dimension externa D2 1845 milimetros

Dimension externa D3 1515 milimetros

Dimension externa D& 1850 milimetros

Altura (estructura del cuerpo) 270 milimetros

Altura de proteccion 300 milimetros

Material de la cinta transportadora Poliéster de 2 capas, PVC negro, tejidos de baja friccion
Velocidad de la correa Hasta 2,5 m/s

Potencia del motor de accionamiento 1,5 kW-2,2 kW

Direccion de operaciones Hacia adelante y hacia atras
Capacidad de carga 60 kilos

*Las dimensiones anteriores son estandar y se pueden personalizar segin los requisitos.

* El voltaje se puede adaptara los requisitos locales.
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